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Im Exzellenzcluster ,,Die Marsperspektive” wird die Rea-
lisierung einer ressourceneffizienten Fertigungslinie un-
tersucht. Als primarer Rohstoff steht Regolith (Gesteins-
pulver) zur Verfligung, aus dem Uber mehrstufige Pro-
zessketten Bauteile realisiert werden. Die zielgerichtete
Auslegung und Optimierung dieser Prozesse erfordert je-
doch detaillierte Kenntnisse der physikalischen und mor-
phologischen Pulvereigenschaften.

Deshalb soll im Rahmen dieser Arbeit untersucht wer-
den, inwieweit sich Pulvereigenschaften roboterbasiert
charakterisieren lassen. Dazu erfolgt eine taktile Interak-
tion (Furchen ziehen, Glattstreichen) und optische Erfas-
sung der resultierenden Pulvertopographie. Im Fokus
steht die Frage, welche Oberflacheneigenschaften (Pul-
verwellenhohe, -form oder Oberflachenstruktur) die Un-
terscheidung von Pulvern mit unterschiedlicher Partikel-
groRRe und Morphologie ermdglichen? Hierzu soll ein ro-
botergestitzter Versuchsaufbau realisiert werden, bei
Line sensor dem ein Pulverbett taktil manipuliert und die entste-
hende Oberflache mittels Laserlinien-Triangulation er-
fasst wird.

Bild 1: Marsrover mit Werkzeug

(Erstellt mit ChatGPT, OpenAl)
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Mogliche Aufgaben

e Entwicklung eines robotergestiitzten Versuchsab-
laufs zur taktilen Pulvermanipulation

e Optische Erfassung und Analyse der erzeugten
Oberflachenstrukturen

e Bewertung einfacher geometrischer Oberflachen-
merkmale zur Pulverunterscheidung

Anforderungen

Bild 2: Laserlinien-Triangulation zur ) o ) _
e Programmierkenntnisse in Python oder die Bereit-

Erfassung von Oberflachenprofilen schaft, sich einzuarbeiten
e Erfahrung mit der Steuerung von Robotern o.4. vor-
teilhaft
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